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Stage de fin d'études, Débutant

EXPERIENCES PROFESSIONNELLES

oct. 2022 / LISV ­ Vélizy­Villacoublay
Projet Recherche: 
Vérification d'un protocole d'interaction V2V avec méthode 
formelle. en­cours.

avr. 2022 / juin 2022 Master
ENST ­ Alger
Mémoire Master: 
Proposition d'une solution de connectivité pour notre prototype.

févr. 2022 / mai 2022 Stage de fin d'études
SMARTEST ­ Alger
Projet fin d'étude : Conception d'une plateforme de prototypage 
pour un automate programmable industriel.

déc. 2021 / févr. 2022 Mini­Projets: 
_ Fault tolerant control for robotic manipulator using fractionalorder 
back­stepping fast terminal sliding mode control. 
_ Commande d'un convertisseur a trois cellules de commutations

déc. 2021 / déc. 2021 Stage d'imprégnation
EBAG ­ Mascara
Participation à la rénovation du poste de soudure collerette.

juil. 2021 / juil. 2021 Stage d'imprégnation
Laitrerie El­Amir ­ Mascara
Application des commandes des systèmes automatisées Sur 
la chaîne de production du Yaourt.

mars 2021 / mars 2021 Stage d'imprégnation
Laitrerie El­Amir ­ Mascara
Réalisation du cahier des charges fonctionnel des chaînes de 
production de l'entreprise.

DIPLOMES ET FORMATIONS

sept. 2022 / juin 2023 Master 2 en Robotique, Assistance et Mobilité ­ BAC+5
Université de Paris Saclay site Versailles

sept. 2019 / juin 2022 Analyse et Commande des Systèmes Non Lnéaires. ­Supervision des
Systèmes Automatisés. ­Commande des Robots Manipulateurs. ­
Optimisation et Commande Op
Ecole Nationale Supérieure de Technologie ­ Alger

sept. 2017 / juin 2019 Mécanique Rationnelle. ­ Conception assistée par ordinateur ­ BAC+6 et
plus
Ecole Nationale Supérieure de Technologie ­ Alger
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/ juin 2017 Lycée Djamel Eddine AFAGHANI ­ Mascara

/ Conception avancée en robotique. ­ Modélisation formelle. ­Assistance et
contrôle adapté. ­Modélisation de robot

COMPETENCES

C/C++, Conception assistée par ordinateur, Cisco, FPGA, Grafcet, VHDL, LaTeX, MATLAB, Microsoft Office,
PIC, Python, SIMULINK, SolidWorks, TIA Portal, UML

COMPETENCES LINGUISTIQUES

Anglais

Français

Arabe
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